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5.3 VOL DE BASE

Télécommande (Mode 2)     X4  Explication des commandes

Les modes d’opération pour la télécommande sont les Mode 1 ou Mode 2. Le manuel va utiliser le 
Mode 2 comme exemple pour illustrer les opérations de la télécommande.

Le manche des gaz contrôle la montée et la 
descente.

Poussez vers le haut le manche et l’X4 va 
monter.

Tirez vers le bas le manche et l’X4 va 
descendre.

Lorsque le manche est centré, l’X4 va faire 
du vol stationnaire et tenir automatiquement 
son altitude.

HAUT

BAS

Marche avant

Marche arrière

Gauche                               Droite

Le manche de la profondeur fait avancer ou 
reculer l’X4.

Poussez le manche vers le haut et l’X4 va 
voler vers l’avant.

Tirez le manche vers le bas et l’X4 va voler 
vers l’arrière.

Lorsque le manche est centré, le drone va 
garder sa position.

Le degré du manche en mouvement 
correspond au degré d’inclinaison et de 
vitesse de vol

MISSING TRANSLATION TO THIS PANEL

Le manche de la rotation contrôle la direction 
de la rotation. Poussez le manche vers la 
gauche et l’X4 va tourner dans le sens inverse 
des aiguilles d’une montrer.

Poussez le manche vers la droite et l’X4 va 
tourner dans le sens des aiguilles d’une montre.

Lorsque le manche est centré, l’angle de 
rotation de l’X4 est de 0 et ne tourne pas.

Lorsque vous poussez plus le manche dans 
n’importe qu’elle direction, l’X4 va tourner plus 
rapidement dans la direction correspondante.

Rotation vers la droite

Rotation vers la gauche
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VUE EXPLOSÉE












